Технические характеристики
Аппарат для механотерапии «Орторент»
Модель «МОТО детский» для нижних конечностей
	№ п./п.
	Наименование, обозначение
параметра или требования
	Значение параметра

	1. Назначение

	1.1
	Аппарат для механотерапии «Орторент» модель «МОТО», далее аппарат, предназначен для активной и пассивной разработки нижних конечностей.
Может применяться для восстановления после травм, для реабилитации после инсультов,  заболевании суставов конечностей и при заболеваниях, сопровождающихся мышечной слабостью и расстройством координации движения, снижении дефицита движений и др.
	Соответствие


	2. Общие требования

	2.1
	Регистрационное удостоверение МЗРБ 
	Наличие

	2.2
	Инструкция и паспорт на русском языке
	Наличие

	3. Основные размеры и масса аппарата

	3.1
	Габаритные размеры аппарата (ШхДхВ), мм
	515х790х1150 ± 20

	3.2
	Диапазон высоты аппарата в рабочем состоянии, мм
	1150 до 1625

	3.3
	Высота основания аппарата, мм
	60 ± 3

	3.4
	Масса аппарата, кг
	34 ± 2

	3.5
	Цветной сенсорный дисплей/панель управления с сенсорной технологией тач-скрин. Диагональ дюйм/мм
	Наличие
10.1” ± 2” /256

	3.6
	Диаметр цилиндрических ручек, мм
	27,5 ± 3

	3.7
	Размеры внутренней части опор взрослые (ШхДхВ), мм
	109х208х80 ± 10%

	3.8
	Межпедальное расстояние, мм
	120

	3.9
	Транспортировочные ролики (колеса), интегрированные в основание аппарата для удобства перемещения
	D=75 мм, 2 шт

	4. Технические и функциональные характеристики аппарата

	4.1 
	Электропитание от сети 
	220 В, 50 Гц

	4.2 
	Класс защиты от поражения электрическим током, тип
	Класс I, BF

	4.3 
	Потребляемая мощность, не более 
	120 ВА

	4.4 
	Величина подъема блока управления до верхнего положения, мм
	470

	4.5 
	Радиусы вращения педалей, мм
	50/75/100/125 ± 0,5

	4.6 
	Диапазон регулировки положения рукояток, мм
	700 - 1170

	4.7 
	Диапазон дозированных нагрузок ноги, Н 
	0 - 250

	4.8 
	Кратность нагрузки
	10

	4.9 
	Число уровней изменения сопротивления
	51

	4.10 
	Максимальная масса пациента, кг
	210

	4.11 
	Диапазон значений роста пациента, см
	125 - 200

	4.12 
	Средняя наработка на отказ, часы
	Не менее 60 000

	4.13 
	Время непрерывной работы, часы
	Не менее 8

	4.14 
	Встроенное программное обеспечение
	Наличие

	4.15 
	Программное обеспечение, встроенное в изделие, обеспечивает взаимодействие с удалённым сервером обработки данных пациента (беспроводное подключение к сети Интернет)
	Наличие

	4.16 
	Встроенный модуль Wi-Fi:
	Наличие

	4.17 
	 Отображение параметров и результатов тренировки на дисплее аппарата:
 Время терапии, мин 
 Время активной терапии, мин 
 Время пассивной терапии, мин 
 Активность левой конечности, % 
 Активности правой конечности, % 
 Средняя скорость, обороты/мин 
 Нагрузка (мин./сред./макс.), кг 
 Пройденное расстояние, м 
 Активное расстояние, м 
 Пассивное расстояние, м 
 Энергозатраты, ккал 
 Количество спазмов, шт 
 Тугоподвижность (нач./сред./кон.), балл
	Наличие



	4.18 
	Колонна аппарата для верхних конечностей имеет возможность электронного изменения высоты для регулировки под рост пациента 
	Наличие

	4.19 
	Один встроенный электродвигатель для нижних конечностей
	Наличие

	4.20 
	При изменении высоты стойки для верхних конечностей операционная панель аппарата перемещается совместно с ней, для удобства просмотра информации на экране операционной панели
	Наличие

	4.21 
	Ступенчатая регулировка педалей	
	Наличие

	4.22 
	Универсальные опоры, обеспечивающие стабильность ног во время тренировки, при помощи фиксаторов для ступни с фиксирующими липучками
	Наличие (пара)

	4.23 
	Шарнирно соединенный с безопасными педалями узел поддержки голени с изменяемой высотой и фиксирующими лентами «на липучке»
	Наличие

	4.24 
	Биологическая обратная связь
	Наличие

	4.25 
	Диапазон числа оборотов при пассивном режиме,  об/мин:
Нижняя граница
Верхняя граница
	
0
60

	4.26 
	Диапазон числа оборотов при активном режиме, об/мин:
Нижняя граница
Верхняя граница
	
0
120

	4.27 
	Изменение нагрузки в диапазоне:
Нижняя граница
Верхняя граница
	
0 кг
25 кг

	4.28 
	Время тренировки, мин:
Нижняя граница
Верхняя граница
	
1
180

	4.29 
	Возможность установки неограниченного времени тренировки, с переходом в режим «пауза»
	Наличие

	4.30 
	Возможность использования устройства из инвалидной коляски и стула
	
Наличие

	4.31 
	Встроенные программы тренировок, количество
	16

	4.32 
	Неврологическая реабилитация
	Наличие

	4.33 
	Активная реабилитация верхних конечностей
	Наличие

	4.34 
	Пассивная реабилитация верхних конечностей
	Наличие

	4.35 
	Ассистивная тренировка - аппарат автоматически подстраивает скорость под возможности пациента
	Наличие

	4.36 
	Изокинетическая тренировка - аппарат автоматически подстраивает нагрузку под возможности пациента
	Наличие

	4.37 
	Функция распознавания спастики, с автоматическим изменением направления движения для снятия спастики
	Наличие

	4.38 
	Профилактика осложнений у пациентов со сниженной двигательной активностью
	Наличие

	4.39 
	Возможность настроек нагрузки индивидуально для каждого пациента
	Наличие

	4.40 
	Экран имеет возможность блокировки от несанкционированного нажатия
	Наличие

	4.41 
	Игровая мотивационная программа тренировки двигательной активности и симметричности усилий конечностей, использующая принцип БОС, шт
	2

	4.42 
	Возможность создавать индивидуальные тренировочные программы и сохранять их в памяти операционной панели
	Наличие

	4.43 
	Возможность корректировать тренировочные программы.
	Наличие

	4.44 
	Возможность обновления программного обеспечения
	Наличие

	4.45 
	Возможность изменения направления движения
(вперед / назад) путем нажатия на кнопку на операционной панели управления или автоматически (программно) 
	Наличие

	4.46 
	Постоянный спазм контроль с возможностью коррекции чувствительности срабатывания при появлении спастики, изменения направления вращения
	Наличие

	4.47 
	Функция восстановления направления вращения после срабатывания защиты от спастики
	Наличие

	4.48 
	Функция самотестирования аппарата
	Наличие

	4.49 
	Режим помощи подачи педалей до начала и после окончания тренировки для облегчения вкладывания\удаления конечностей из педалей
	Наличие

	5. Комплектация

	5.1 
	Аппарат для механотерапии «Орторент». Модель «МОТО»
	1 шт.

	5.2 
	Шнур питания 
	1 шт.

	5.3 
	Руководство по эксплуатации
	1 шт.

	5.4 
	Паспорт
	1 шт.

	5.5 
	Манжеты на «липучке» (для захвата кистью руки)
	1 шт. (пара)

	5.6 
	Педали детские
	1 шт. (пара)

	5.7 
	Цилиндрические ручки
	1 шт. (пара)

	6. Изделия, поставляемые при необходимости (опция):

	6.1 
	Педали взрослые (опция)

	6.2 
	Педали с жесткой фиксацией взрослые (опция)

	6.3 
	Педали с жесткой фиксацией детские (опция)

	6.4 
	Стул взрослый (опция)

	6.5 
	Стул детский (опция)

	6.6 
	Ручки с локтевой поддержкой (опция)

	6.7 
	Ручки с локтевой поддержкой с фиксатором запястья (опция)



