Технические характеристики 
Система для активной реабилитации верхних конечностей 
и развития мелкой моторики 
«ОРТОРЕНТ МОТОРИКА»


	№ п./п.
	Наименование, обозначение
параметра или требования
	Значение параметра

	1. Назначение

	1.1
	Система для активной реабилитации верхних конечностей 
и развития мелкой моторики, далее система, предназначена для активной реабилитации верхних конечностей и развития мелкой моторики.
	Соответствие

	2. Общие требования

	2.1
	Регистрационное удостоверение Министерства Здравоохранения Республики Беларусь
	Наличие

	2.2
	Инструкция и паспорт на русском языке
	Наличие

	3. Основные размеры и масса 

	3.1
	Габаритные размеры контроллера, мм:
общая высота
ширина (размах по ручкам)
диаметр (джойстик)
длина одной ручки
диаметр ручки
	
320 
327 
73 
119
34

	3.2
	Масса контроллера, кг
	1,2 

	3.3
	Габаритные размеры штатива, мм:
диаметр
длина одного плеча
	
25 
600 

	3.4
	Габаритные размеры базы (основание), мм:
диаметр
высота
	
165 
172 

	3.5
	Масса штатива и базы, кг
	5,6

	3.6
	Масса рабочей станции (контроллер, штатив, база), кг
	6,8

	4. Технические и функциональные характеристики

	4.1
	Имитация различных движений рук и плеч, начиная от простых движений до тренировки мелкой моторики
	Наличие

	4.2
	Обеспечение имитации повседневных движений верхних конечностей (социальная адаптация)
	Наличие

	4.3
	Программный пакет для развития координации движений использующий принцип БОС, позволяющий установить активность нужной конечности пациента
	Наличие

	4.4
	Диагностика функций руки
	Наличие

	4.5
	Встроенное ПО (на русском языке)
	Наличие

	4.6
	Различные манипуляции (мотивационные движения) для верхних конечностей, маскирующие имитацию повседневных задач, шт
	9

	4.7
	Вариации производимых рукой манипуляций:
· Подъем монет
· Вращение ручки
· Сжатие джойстика
· Вращение рукояток
· Вращение крышки
· Поворот ключа
· Подъем нагеля
· Покачивание манипулятора
· Вращение манипулятором
	Наличие

	4.8
	Наличие игровых программ для реабилитации
	12

	4.9
	Режимы корректировки уровня сложности 
	5

	4.10
	Возможность выбора правой или левой конечности 
	Наличие

	4.11
	Передача видеоизображения игровых программ на экран 
	Наличие

	4.12
	Отображение прогресса и сопровождения пациента
	Наличие

	4.13
	Возможность автоматического тестирования и отслеживание функциональных улучшений
	Наличие

	4.14
	Возможность составления графиков движения пациентов
	Наличие

	4.15
	Возможность программы оценить точность исполнения движений пациентов при помощи баллов
	Наличие

	4.16
	Возможность графического анализа прогресса восстановления движений пациентов
	Наличие

	4.17
	Возможность отображения времени сеанса тестирования кисти
	Наличие

	4.18
	Может быть установлен в любом месте, где есть стол с толщиной от 20 мм
	Наличие

	4.19
	Электропитание от сети 
	220 В, 50 Гц

	4.20
	Продолжительный режим работы, часов в сутки
	8

	5. Комплектация

	5.1 
	Манипулятор в составе: 
   - Контроллер 
   - Штатив
   - База (основание)
	1 шт.

	5.2 
	Ноутбук с предустановленным программным обеспечением
	1 шт.

	5.3 
	Кабель USB
	1 шт.

	5.4 
	Руководство по эксплуатации
	1 шт.

	5.5 
	Паспорт
	1 шт.

	5.6 
	Устройство вспомогательное поддерживающее
	1 шт.

	5.7 
	Телевизор
	1 шт.

	5.8 
	Стойка под основной модуль
	1 шт.

	7. Обработка, эксплуатация и обслуживание

	7.1
	Обработка дезинфицирующими средствами
	Возможно

	7.2
	Средний срок службы системы, лет 
	5

	7.3
	Гарантийный срок эксплуатации, мес.
	12

	7.4
	Средняя наработка на отказ, часов
	Не менее 10000




3

